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1. Conformiteitsverklaring.

Wij, ESU electronic solutions ulm GmbH & Co Kg, Industriestrasse 5, D-89081 Ulm, verklaren,
onder eigen verantwoordelijkheid, dat de produkten

LokSound V4.0, LokSound micro V4.0

waarop deze verklaring betrekking heeft, conform zijn met :

EN 711-3:1988/6 : 1994 — EN 50088 : 1996 — EN 55014, Teil 1 + Teil 2 : 1993

EN 61000-3-2: 1995 —EN 60742 : 1995 — EN 61558-2-7 : 1998

Gemaakt volgens de bestemming der richtlijnen :

88/378/EWG — 89/336/EWG - 7323/EWG

2. Recuperatieverklaring.

Verwijdering van oude elektrische en elektronische apparatuur((geldig in de Europese Unie en
andere Europese landen met afzonderlijke inzamelingssystemen)

Dit symbool op het apparaat, in de handleiding of op de verpakking, wijst erop dat dit

produkt, aan het einde van zijn levensduur, niet met het huisvuil mag meegegeven worden. Lever
het in op een officieel verzamelpunt om het te laten recyclen. Op deze wijze helpt u om het milieu
te beschermen. De gebruiker dient zich te schikken naar de geldende normen in zijn land voor wat
betreft de recuperatie. Voor meer informatie over de recycling van dit product, neem dan contact
op met uw gemeentebestuur, uw huishoudelijk afvaldienst of het bedrijf waar u het product hebt
gekocht.

Train Service Danckaert, ESU-importeur voor Benelux & Frankrijk, is overeengekomen

met ESU, de fabrikant van o.a. de LokSound decoders, om alle afgedankte ESU-apparaten terug te
sturen naar ESU. Deze laatste staat in voor de recyclage ervan, conform de geldende wetgeving in
Duitsland.

Wij verwijzen hiervoor ook naar: www.modeltrainservice.com/reyclage.pdf

Ook de batterijen horen niet bij het huisvuil en dienen afzonderlijk gerecycleerd te worden,
volgens de normen van het land waar het apparaat gebruikt wordt. De consument dient hiervoor
zelf in te staan.

Copyright 1998-2011 door ESU electronic solutions ulm GmbH & Co KG. Vergissingen,
veranderingen die de technische vooruitgang dienen, leveringsmogelijkheden en alle verdere
rechten voorbehouden. Elektrische en mechanische maatopgaven net zoals afbeeldingen zonder
waarborg. Elke aansprakelijkheid voor schade ten gevolge van het gebruik niet conform de
bepalingen, niet naleven van de gebruiksaanwijzing, eigengemaakte bouwsels en andere is
uitgesloten. Niet geschikt voor kinderen onder 14 jaar. Bij het onoordeelkundig gebruik bestaat
gevaar voor verwonding.

Marklin® en mfx® zijn gedeponeerde merknamen van de firma Gebr. Marklin® und Cie. GmbH,
Goppingen. RailCom® is een gedeponeerde merknaam van de firma Lenz Elektronik GmbH,
Giessen.

Alle andere handelsmerken zijn het eigendom van hun respectievelijke eigenaren.

ESU electronic solutions ulm GmbH & Co KG ontwikkelt overeenkomstig zijn politiek de producten
voortdurend verder. ESU behoudt zich hierdoor het recht voor zonder voorafgaande aankondiging
aan elk van de in de documentatie beschreven producten aanpassingen en verbeteringen door te
voeren.

Voor de vermenigvuldiging of reproduktie van deze handleiding in welke vorm dan ook is de
schriftelijke toestemming van ESU nodig.
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3. Belangrijke raadgevingen. Eerst lezen, a.u.b.

Wij feliciteren u met de aanschaf van uw ESU LokSound decoder. Deze handleiding zal u de
mogelijkheden van de decoder stapje voor stapje voorstellen. Daarom dient u deze handleiding
grondig te lezen alvorens de LokSound in gebruik te nemen. Alhoewel LokSound decoders zeer
sterk gebouwd worden, kan een verkeerde aansluiting tot de vernietiging van de decoder leiden.
Behoedst u, bij twijfel, voor “dure” experimenten.

o De LokSound mag enkel bij modelspoorbanen worden gebruikt. U mag de decoder slechts
gebruiken met apparaten die in deze handleiding zijn beschreven. Een verschillend gebruik
met dit in de handleiding beschreven, is niet toegelaten.

e Het inbouwen moet steeds gebeuren bij een lok die van de rails is genomen en die niet
onder spanning staat. Verzekert u ervan dat de lok bij het ombouwen nooit — ook niet per
ongeluk - onder spanning kan komen!

e Vermijd belasting door duwen aan en drukken op de decoder

e De bescherming rond de decoder niet verwijderen

e Draden mogen nooit metalen delen van de lok raken ook niet per vergissing! Isoleer de
uiteinden van niet gebruikte draden.

e Nooit direct aan de decoder solderen, eventueel de draden verlengen

e De decoder nooit in isoleerband wikkelen omdat dit de warmteafvloeiing verhindert en
oververhitting mogelijk is.

e Bij het aansluiten van externe componenten, houdt u zich vast aan de in deze handleiding
voorgestelde oplossingen. Het gebruik van andere schakelingen kan schade aan de decoder
verooorzaken.

e Let er bij het sluiten van de lok op dat de draden niet beschadigd worden of dat er
kortsluiting ontstaat.

e Alle stroombronnen moeten zodanig beschermd worden dat de draden, in het geval van
kortsluiting, niet in brand raken. Gebruik enkel commercieel beschikbare en volgens VDE /
EN vervaardigde modelspoorbanen transformatoren.

e Laat de decoder niet onbeheerd achter. De decoder is geen (kind)-speelgoed.

e Bescherm de decoder tegen nattigheid en vocht.

e Behandel de luidspreker met uiterste voorzichtigheid: oefen er in geen geval druk op en
raak het membraan van de luidspreker niet aan! Soldeer zo vlug mogelijk op de voorziene
punten.

4. Hoe deze handleiding kan helpen.

Deze handleiding is in meerdere hoodstukken verdeeld die stapje voor stapje uitleggen wat te
doen is en hoe.

Hoofdstuk 5 geeft een overzicht van de eigenschappen van elke LokSound decoder.

In hoofdstuk 6 wordt de installatie uitvoerig beschreven. Bekijk nauwkeurig de motor van de loc
die u wenst om te bouwen alvorens, afhankelijk van de ingebouwde interface, secties 6.2 tot 6.5
door te lezen,

LokSound decoders kunnen met de meest gangbare besturingssystemen worden gebruikt.
Hoofdstuk 7 beschrijft met welke digitale en analoge systemen de LokSound inzetbaar is en op
welke kenmerken in acht genomen moeten worden.

In sectie 7.1 vindt u de fabriekinstellingen voor de toewijzing van de functie-toetsen.

Indien u het wenst, kunt u natuurlijk de fabriekinstellingen van uw LokSound decoder individueel
aanpassen. Hoofdstukken 8 tot 16 verklaren welke instellingen mogelijk zijn en hoe ze gewijzigd
kunnen worden.
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Il We raden u aan tenminste hoofdstukken 8 en 9 over adresinstellingen te lezen zoals hoofdstuk
11 over de motorbesturing om uw LokSound aan uw locmotor op zijn best aan te passen.

De technische specificaties (sectie 20) en de lijst van alle ondersteunde CV's zullen, indien nodig,
helpen.

Il Tenzij anders vermeld, geldt de informatie alle leden van de LokSound familie. Indien een
decoder een bepaalde functie niet ondersteunt, wordt dit expliciet vermeld.

5. Introductie. De LokSound familie.

5.1. De leden van de LokSound familie.

De LokSound decoders van de vierde generatie (V4.0) werden op basis van vroegere generaties
ontwikkeld en zijn in vele opzichten 'beter’.

Alle decoders van de LokSound V4.0 familie breiden de ondertussen zeer goed gekende
eigenschappen uit met bijkomende functies met als doel de rijeigenschappen nog te verbeteren,
de bedrijfszekerheid te verhogen, de flexibiliteit en de geluidsfuncties van de decoder te
verbeteren. LokSound V4.0 decoders geven veel realistischere geluidseffecten ten opzichte van de
voorgangers. Mogelijk gemaakt door het tot 4 keer hoger volume van de decoder in combinatie
met 8 (!) geluidskanalen. Die decoders worden aanbevolen aan ambitieuze modelspoorliefhebbers
die gesteld zijn op zeer goede lastregeling, uitstekende rijeigenschappen bij langzaam rijden en de
beste geluidsfuncties.

LokSound decoders herkennen automatisch de bedrijfsmodus en kunnen met alle gewone
motoren gebruikt worden. Door hun unieke eigenschappen verzekeren LokSound decoders van de
vierde generatie u van de flexibiliteit en zekerheid die vandaag van een decoder mag verwacht
worden. Ook toekomstige standaarden zijn voor LokSound V4.0 geen probleem: door de flash
technologie kan de decoder te allen tijde naar de nieuwste ontwikkelingen gelipgrad worden.

Om de verschillende maten en stroomverbruik van locomotieven te ontmoeten, worden LokSound
V4.0 decoders in verscheidene uitvoeringen aangeboden.

5.1.2. LokSound V4.0.

De LokSound V4.0 verandert radicaal de authentieke modelbaanbesturing. Hij verenigt, op
intelligente manier, een geluidsmodule met een multi-protocol digitale decoder. Hij begrijpt het
Marklin®/Motorola® formaat, het DCC formaat en Selectrix®. Hij kan ook bij analoge gelijk- en
wisselstroombanen worden ingezet. Hij is dus geschikt voor gebruik in gemengde Motorola®/DCC
omgevingen.

Dankazij zijn verschillende lichtfuncties en zijn brede aanpassingsvermogen aan verscheidene
doeleinden, is hij de perfekte universele decoder voor uw HO locomotieven.
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5.1.1. LokSound V4.0 decoder in het kort.

LokSound V4.0 LokSound microV4.0.
DCC bedrijf. Ok Ok
Motorola® bedrijf Ok Ok
M4 bedrijf (compatibel mfx®) - -
Selectrix® bedrijf Ok Ok
Analoog DC bedrijf Ok Ok
Analoog AC bedrijf Ok -
DCC programmeer modus Ok Ok
Programmeren met 6021, Ok -
Mobile/Central Station®
M4 programmatie en - -
automatische aankondiging.
RailCom® Plus Ok Ok
ABC afremmodus. Ok Ok
Motorstroom continu 1,1A 0,75A
Functie-uitgangen 4f250mA + 2 logisch 2/150mA + 2 logisch
Ingebouwd Power Pack - -
Mogelijke PowerPack Ok Ok
aansluiting
Aansluiting. NEM652 21MTC NEM651 [NEM652 |Nextl8
draad direkt draad draad direkt
Artikelnummer. 54400 54499 54800 54899 54898

5.1.3. LokSound micro V4.0.

De LokSound micro V4.0 is een kleine 'krachtpatser', ondanks zijn kleine formaat verstaat hij naast
DCC ook Motorola® en Selectrix® en biedt een motorvermogen van 0,75 A. Hij is dus geschikt voor
de meeste toepassingen, waar weinig ruimte beschikbaar is. Zijn geluidseffecten zijn net zo
indrukwekkend als die van zijn "grote broer".

5.2 Algemene eigenschappen van alle decoders.

5.2.1. Bedrijfsmodi.

Alle LokSound V4.0 decoders zijn echte multiprotocol decoders met automatische herkenning van
de bedrijfmodus 'on-the-fly'. De decoder analyseert het spoorsignaal en filtert ieder voor hem
bestemd pakket. Een volautomatische wisseling tussen alle bedrijfsmodi is mogelijk. Het is
belangrijk b.v. voor het geval dat uw schaduwstation nog conventionneel bestuurd is. Bovendien
herkennen en ondersteunen alle LokSound decoders de remtrajecten van ROCO®, Lenz® of
Marklin® en laten de locs correct stoppen.

De ABC remtrajecten zijn bijzonder geschikt voor een eenvoudig stoppen voor een signaal.



LokSound V4.0

LokSound decoders werden ontworpen met de hoogste graad van compatibiliteit met elk systeem
en ook om zeldzame toepassingen in praktijk te kunnen brengen.

De LokSound V4.0 decoders ondersteunen het DCC bedrijf met 14, 28 of 128 rijstappen en kunnen
zelfs de juiste instelling herkennen. Een bedrijf met uitgebreide 4-cijferige adressen is optioneel
uiteraard mogelijk.

In tegenstelling met de oorspronkelijke Marklin® decoders, beheersen de voor het Motorola®
bedrijf bestemde LokSound V4.0 decoders tot 255 adressen en 28 rijstappen. Met een geschikte
centrale, zoals b.v. de ESU ECoS, kunt u de grenzen van het Motorola® systeem aanzienlijk
uitbreiden.

Alle LokSound V4.0 decoders beheersen ook RailCom® plus. In verbinding met een met RailCom®
plus uitgeruste digitale centrale, melden deze decoders zich volledig automatisch aan de centrale
aan en brengen alle relevante data over. Eindelijk hoeft u nooit meer naar het adres van de
locomotief te zoeken en de functietoetsen moeizaam toe te wijzen

5.2.2. Motorbesturing.

De belangrijkste functie van een digitale decoder is het besturen van de motor. Alle LokSound V4.0
decoders zijn daarvoor universeel inzetbaar en kunnen met alle gangbare DC motoren in
modelspoorbanen gebruikt worden : ROCO®, Fleischmann®, Brawa®, Mehano®, Bemo®, Hibner®,
LGB®, Marklin® of andere. Klokankermotoren (b.v. Faulhaber® of Maxon®) kunnen ook aangesloten
worden.

U kunt ook universele motoren gebruiken op voorwaarde dat u de veldspoel door een permanente
veldmagneet vervangt (meer informatie in hoofdstuk 6.7.4.2).

De lastregeling van de 5de generatie werkt met 20 of 40 kHz hoge frequentie controle en zorgt
voor een stille, soepele werking van de motor, vooral met klokankermotoren. Dankzij de 10-bit
technologie zullen uw motoren extreem langzaam 'kruipen'. De lastregeling kan aan vercheidene
motor- en drijfwerkcombinaties zeer gemakkelijk aangepast worden (Zie hoofdstuk 11).

Met Dynamic Drive Control kunt u de invloed van de lastregeling beperken. Daarmee kunt u in
stations- of wisselsbereik fijn regelen. Bergop zal de loc langzamer rijden zoals in de werkelijkheid
voor zover u niet aan de regelaar draait (meer informatie in sectie 11.4.)

De minimum- en maximumsnelheid van LokSound V4.0 kan ingesteld worden hetzij via drie punten
hetzij via een snelheidstabel met 28 instellingen. In tegenstelling met andere decoders is de tabel
voor 14, 28 of 128 rijstappen werkzaam. Door ESU unieke massa simulatie zijn er ook geen abrupte
overgangen zichtbaar bij 14 rijstappen.

5.2.3. Geluidsfuncties.

De LokSound V4.0 decoders treden in de voetsporen van de sinds 1999 succesvolle LokSound
familie. Voor de 5de generatie werden de geluidseffecten, in tegenstelling met al zijn voorgangers,
aanzienlijk uitgebreid met het doel om een nog natuurgetrouwere geluidssfeer te scheppen. Dus
komen alle LokSound V4.0 met een 32MBit geheugenchip waarin twee keer zo veel geluiden als
voorheen kunnen worden opgeslagen. De opgeslagen geluiden zijn allemaal originele geluiden uit
het grootbedrijf.

ESU neemt deze originele geluiden op met behulp van de nieuwste digitale technologie direct aan
de locomotieven. ESU eigen geluidstechnici bewerken ze in een opnamestudio voor de
overbrenging naar de decoder. LokSound V4.0 decoders hebben een geheel vernieuwde audio-
versterker concept. Een digitale klasse "D" versterker met maximaal 3 watt vermogen zorgt, in
combinatie met helemaal nieuwe high-performance luidsprekers, voor een geweldig geluid op uw
modelbaan. Acht onafhankelijke kanalen zijn niet alleen een "wereld record", maar brengen ook
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grote afwisseling in de sonorisatie. Alle geluiden kunnen individueel worden gewijzigd in volume
om aan uw eigen smaak te voldoen. Tot 28 door functietoetsen inschakelbare extra geluiden geven
u, in verbinding met automatische toevalsgeluiden en radsynchroon piepende remmem, een echt
verbazende trein ervaring.

5.2.3.1. Functies voor stoomlocomotieven.

LokSound V4.0 decoders kunnen twee-, drie- en vier-cilinder stoomlocomotieven zonder probleem
simuleren. Hier maakt het niet uit of het om conventionele of samengestelde locomotieven gaat.
Ook Mallet locomotieven met onafhankelijke aandrijfmechanismen zijn denkbaar. Drie
geluidskanalen, die afhankelijk van de toestand individueel gemengd worden, zorgen voor een
natuurgetrouwe stoomlocomotiefsfeer op uw spoorbaan. Natuurlijk open cilinderkleppen bij het
starten, ratelende stangen tijdens de roll-out en de met de last veranderende stoomstoten zijn
voor LokSound V4.0 geen probleem. Het onbeperkte (!) aantal mogelijke stoomstoten is aan onze
geluidstechnici te danken.

De stoomfluiten werden ook aanzienlijk verbeterd. Deze zijn nu direct afhankelijk van de
functietoets waarmee u de duur van de fluit beter kunt controleren. Bovendien is (indien
aanwezig) het einde van de fluitjes verschillend en afhankelijk van de bedrijfstoestand.

5.2.3.2. Functies voor diesellocomotieven.

De dieseltractie was en is nog steeds een belangrijk aandrijvingsmiddel. Natuurlijk houdt de
LokSound V4.0 rekening met deze situatie. Tot drie geluidskanalen zorgen voor een realistische
weergave van de moderne diesel-elektrische locomotieven (dieselmotor, tractiemotor en
turbocompressor kunnen afzonderlijk worden gesimuleerd). Een onbeperkt aantal rijstappen - ook
afhankelijk van de last — kunnen nagebootst worden.

Maar ook diesel-hydraulische locomotieven met omkeerbare transmissie, Voith® convertor en het
typische gieren van de motoren stelt de LokSound V4.0 ook ongelooflijk realistisch voor. Ook
dieseltreinstellen met een handgeschakelde transmissie kunnen worden gesimuleerd en
weergegeven.

5.2.3.3. Functies voor elektrische locomotieven.

Elektrische locomotieven zijn onmisbare elementen van de moderne spoorwegen. Hun
geluidssfeer kan ook opvallend zijn: de LokSound V4.0 decoder bestuurt, bijvoorbeeld, de
ventilatoren van de tractiemotoren, de motoren zelf, de rem- en oliekoeler afzonderlijk.
Pantograafsgeluid, hoofdschakelaar, rijstapregelaar bij het optrekken zijn ook hier in de decoder,
zoals het gehuil van de 'Tatzlager' aandrijving bij het starten of het ratelen van stangen van oude
elektrische locomotieven.

5.2.3.4. LokProgrammer.

Zoals voorheen kunnen alle geluiden van de LokSound decoder met behulp van de ESU
LokProgrammer worden gewist en overschreven. Daarvoor biedt ESU honderden kant-en-klare
projecten om gratis (!) te downloaden. Specialisten kunnen hun eigen geluiden volledig
verwezenlijken of bestaande ESU projecten wijzigen.

5.2.4. Analoog bedrijf.

Talrijke LokSound decoders worden in plaats van de rijomschakelaar ingezet. Daarmee kunt u, in
analoog bedrijf, niet alleen de optrek- en topsnelheid van de loc instellen maar ook bepalen welke
functies aktief moeten zijn : zelfs de lastregeling is aktief!
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5.2.5. Functies.

Afzonderlijke programmering van optrek- en afremvertraging, schakelbare rangeergang,
uitschakelbare optrek- en afremvertraging zijn normaal voor de LokSound V4.0 decoder. Alle
functie-uitgangen kunnen in helderheid afzonderlijk ingesteld en aan functies toegewezen worden.
Naast dimmer, vuurlicht, gyra- en marslicht, stroboscoop , dubbele stroboscoop, knipperlicht en
invers knipperlicht beschikt u ook over in de tijd beperkte schakelfuncties (b.v. voor Telex ) en een
koppelingsfunctie voor Krois- en ROCO® koppelingen, inclusief automatische ontkoppeling.

De opnieuw verbeterde unieke ESU mapping functie van LokSound V4.0 maakt het mogelijk iedere
functie aan toetsen FO tot F28 vrij toe te wijzen, ook meervoudig. (Voor meer informatie zie
hoofdstuk 12 ).

5.2.6. Programmering.

Indien voorzien, ondersteunt LokSound alle DCC programmeermodi, inclusief POM (Programing on
the Main, hoofdspoor programmering). Programmeren is mogelijk met alle NMRA-DCC
compatibele centrales.

0ok met Marklin® centrales 6020®, 6021®, Mobile Station® en Central Station® zullen alle
instellingen electronisch worden gedaan. Voor deze centrales beheersen de meeste LokSound V4.0
decoders een doeltreffende, gemakkelijk beheersbare procedure.

Het instellen van de parameters is bijzonder gemakkelijk voor de gebruikers van onze ECoS centrale
: op het grote scherm worden alle opties duidelijk weergegeven en deze kunnen op de
gemakkelijkste manier veranderd worden, zelfs gedurende het rijden.

5.2.7. Betrouwbaarheid.

LokSound decoders slaan altijd de actuele bedrijfstoestand op. Na een bedrijfsonderbreking trekt
de decoder, dankzij de opslag, zo vlug mogelijk weer op. Daarnaast kan een optionele "Power
Pack"module ter hulp komen voor locomotieven met problematische stroomvoorziening of
kritisch geplaaatste sporen.

5.2.8. Beveiliging.
Alle functie-uitgangen en de motoraansluiting zijn tegen kortsluiting beveiligd. Ons doel is dat u
van uw decoder zo lang mogelijk kunt genieten.

5.2.9. Toekomstgericht.
Dank zij Flash-Memory is het mogelijk alle LokSound V4.0 decoders te updaten. Nieuwe
(software)functies kunnen later te allen tijde bijgevoegd worden.

6. Inbouw van de decoder.

6.1. Inbouwvoorschriften.

Voor het inbouwen moet de locomotief zich in een onberispelijke technische staat bevinden: enkel
een lok met een correct mechanisme en zuivere analoge loop mag gedigitaliseerd worden.
Versleten onderdelen zoals motorborstels, wielcontacten, gloeilampen enz. moeten getest worden
en mogelijkerwijze gereinigd of vervangen worden.

Gelieve de raadgevingen in hoofdstuk 3 te volgen om de decoder niet te beschadigen.

6.2. Bevestiging van de decoder.

Geen deel van de decoder mag in geen geval in aanraking komen met metalen onderdelen van de
locomotief, dit kan een kortsluiting en de vernietiging van de decoder veroorzaken. Daarvoor zijn
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alle LokSound decoders (uitgezonderd de decoder met een 21MTC interface) in een beschermend
omhulsel geleverd.

De decoder nooit in isoleerband wikkelen omdat dit de warmteafvloeiing rondom de decoder
verhindert, oververhitting en vernietiging van de decoder is mogelijk ! Isoleer liever de metalen
onderdelen van de locomotief met isoleerband.

De decoder in het model plaatsen op een geschikte, meest voor de hand liggende plaats. Maak de
decoder met dubbelzijdige kleefband vast of met (zeer weinig) hete lijm.

6.3.Locs met 8-polige NEM652 interface

Sommige LokSound V4.0 decoders worden met een digitale 8-polige interface volgens NEM652
geleverd. (zie afb. 1.) De inbouw in locomotieven met een dergelijke interface is daardoor
eenvoudig:

e Neem de kap van de lok af. Let daarbij op de handleiding van de loc!

o Trek de interfacestekker uit die in de lok zit. Bewaar de stekker zorgvuldig.

e Steek de interfacestekker zo in dat pen 1 van de stekker (dit is de decoderuitgang met de
rood/oranje draad) aan de zijde zit die meestal met een *, +, ¢ of 1 op de interface gemerkt
is. Let er op dat bij het insteken geen van de pennen afgebroken of omgebogen wordt.

Il Houd er geen rekening mee dat de kabels van de stekker langs een bepaalde kant moeten
weggeleid worden: enkel het penmerkteken 1 van de interface is beslissend.
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Abbildung 1: LokSound V4.0 & LokSound micro V4.0 - NEM652
Afbeelding 1. LokSound V4.0 en LokSound micro V4.0 - NEM652
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6.4. Locs met 6-polige NEM651 interface

Sommige LokSound micro V4.0 decoders worden met een digitale 6-polige interface volgens
NEMG651 geleverd. (zie afb. 2.) De inbouw in locomotieven met een dergelijke interface is daardoor

eenvoudig:
e Neem de kap van de lok af.
e Trek de interfacestekker uit die in de lok zit.

Steek de interfacestekker zo in dat pen 1 van de stekker (dit is de decoderuitgang met de

oranje draad) aan de zijde zit die meestal met een *, +, ® of 1 op de interface gemerkt is.
Let er op dat bij het insteken geen van de pennen afgebroken of omgebogen wordt.
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Abbildung 2: LokSound micro V4.0 - NEM651 & Next18
Afbeelding 2. LokSound microV4.0 — NEM651 en Next18.
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Abbildung 3: LokSound V4.0 - 21MTC
Afbeelding 3. LokSound V4.0 — 21 MTC.

Lokplatine

6.5. Locs met 21MTC interface.

Sommige LokSound decoders zijn leverbaar voor de 21MTC interface (zie afb. 3). De inbouw in locs
met deze interface is bijzonder gemakkelijk door het feit dat de decoder ook mechanisch bevestigd
wordt door het speciaal ontwerp van de connector.

Gelieve te verifiéren dat de impedantie van de ingebouwde luidspreker echt 4 of 8 ohm bedraagt!
Een aantal omgebouwde locomotieven hebben een 100 Ohm luidspreker die oorspronkelijk voor
een LokSound decoder V3.5 ontworpen werd.

e Neem de kap van de loc af. Let daarbij op de gebruiksaanwijzing van de loc.

o Trek de interfacestekker uit die in de lok zit. Bewaar de stekker zorgvuldig.

e Zoek naar de ontbrekende pin in de stekker. De ontbrekende pin dient als codering. Let
duidelijk op de positie!

e De decoder kan op twee verschillende manieren ingestoken worden: ofwel worden de pins
door de decoder gestoken, de interface van de decoder blijft zichbaar (montage naar
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boven), ofwel wordt de decoder zo ingestoken zodat de pins direct in de stekker
verdwijnen, in dit geval is de interface niet meer zichtbaar (montage naar beneden). Dit
type installatie wordt in Brawa locomotieven gevonden.

e De juiste inbouw hangt van de loc af. De beslissende factor is de positie van de codeerstift
in de stekker.

e Steek nu de decoder in zodat de positionering van de locinterface met de decoder
overeenkomt.

e Bij het insteken, oefen niet te veel druk uit! De decoder moet zonder veel moeite
gemakkelijk aangesloten worden.

e Controleer of de decoder eigenlijk goed geplaatst is.

6.5.1. Aansluiting van C-Sinus motoren. ('Softdrive-Sinus')

De LokSound decoder kan de in vele nieuwe Marklin® modellen ingebouwde C-Sinus motor niet
direct besturen. Hiervoor is een in de fabriek ingebouwde speciale besturingsprintplaat nodig die
op zijn beurt door de LokSound decoder kan bestuurd worden. Marklin® gebruikt de 21MTC
interface en maakt gebruik van het normale motorsignaal van de LokSound decoder voor
informatie-uitwisseling.

LokSound V4.0 decoders met een 21MTC stekker zijn geschikt voor de controle van de
besturingselectronica van de C-Sinus, sommige instellingen moeten juist gezet worden. Zie
hoofdstuk 11.5 voor de nodige instellingen.

In sommige Trix® locs wordt dezelfde C-Sinusmotor geinstalleerd waarvan de ingebouwde controle
elektronica echter met de decoder communiceert met behulp van een serieel protocol.

Alle LokSound V4.0 zenden de nodige besturingscommando's uit zodat deze locs ook met
LokSound V4.0 zullen functioneren. In het verleden veranderde Trix® de interface helaas zo dikwijls
dat we de functie niet kunnen verzekeren.

In geval van twijfel kan experimenteren helpen.

Het seriéle protocol wordt met behulp van CV 124, bit 3 ingeschakeld.

6.6. Locs met Next18 interface.
Sommige LokSound micro decoders worden met een 18-polige Next18 stekker geleverd. De
installatie wordt uitgevoerd zoals in hoofdstuk 6.5 beschreven.

6.7. Locs zonder interface.

Alle LokSound decoders zijn oorspronkelijk met een stekker geleverd. Er bestaat geen versie 'enkel
met draden’'. Indien het noodzakelijk is, verwijder de stekker, dewelke u spaart, aan het einde van
de draden.

Verleng de draden, in geen geval, vanaf de decoder, gebruik eventueel een verlengsnoer (zie
hoofdstuk 17).
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6.7.1. LokSound aansluitschema.
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Abbildung 4: Allgemeines Anschlussschema LokSound V4.0 (Beispielverdrahtung)

Afb. 4. Algemeen aansluitschema LokSound V4.0 (bedradingsvoorbeeld)
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Abbildung 5: Allgemeines Anschlussschema LokSound micro V4.0 (Beispielverdrahtung)
Afb. 5. Algemeen aansluitschema LokSound micro V4.0 (bedradingsvoorbeeld)

6.7.3. Marklin® kleurencode.

Marklin® gebruikt een kleurencode verschillend van de DCC code. Zie afbeelding 8.

Bezeichnung

AC: Mittelleiter

DC: Schiene Rechts

AC: AuBenleiter (Schiene)
DC: Schiene Links
Motorausgang Links
Motorausgang Rechts

Gleichgerichtete Decoderspannung U+ (Rickleiter far Funktionen)

Ausgang Licht Hinten
Ausgang Licht Vorne
Ausgang AUX1
Ausgang AUX2
Ausgang AUX3
Ausgang AUX4

Farbe Marklin
rot

braun

blau

grin
orange
gelb

grau
braun/rot
braun/griin
braun/gelb
braunAwei3

Farbe ESU (NMRA DCC-Norm)
rot

schwarz

orange
grau
blau
gelb
weil3
grin
violett

Abbildung 8: Marklin® Kabelfarben abweichend zu DCC Kabelfarben
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Beschrijving. Marklin® kleuren ESU kleuren (NMRA DCC
Norm)

AC : sleper rood rood

DC : rechtse rail

AC : massaleider bruin zwart

DC : linkse rail

Motoruitgang links blauw oranje

Motoruitgang rechts groen grijs

U+ (retour van functies) oranje blauw

Uitgang licht achteraan geel geel

Uitgang licht vooraan grijs wit

Uitgang AUX1 bruin/rood groen

Uitgang AUX2 bruin/groen violet

Uitgang AUX3 bruin/geel

Uitgang AUX4 bruin/wit

Afbeelding 8. : Marklin® kleurencode verschillend van de DCC.

6.7.4. Motor- en railaansluiting.

Knip alle aanwezige draden in de lok door en zorg ervoor dat er geen verbinding meer met de
massa van de behuizing bestaat: beide motoraansluitingen moeten in ieder geval potentiaalvrij zijn
en dus op geen enkel moment een verbinding hebben met het chassis of de wielen of
stroomafnemers. In het bijzonder bij ombouw van Fleischmann locomotieven wordt dit veelal over
het hoofd gezien!

Merk op welke motoraansluiting met het rechtse wielcontact en welke met het linkse wielcontact
verbonden was. Zo kunt u, bij het aansluiten van de decoder, gemakkelijk vinden welke draad aan
welke motoraansluiting verbonden wordt om de juiste rijrichting in te stellen.

Na de aansluiting meet alle verbindingen nog een keer na met een ohmmeter en zoek daarbij
vooral naar kortsluitingen tussen de motor en de railaansluitingen.

e De rode draad wordt aan het rechtse wielcontact (resp. de sleper bij AC modellen)
verbonden.

e De zwarte draad wordt aan het linkse wielcontact (resp. de massaleider bij AC modellen)
verbonden.

e De oranje draad wordt met de motoraansluiting verbonden die voorheen met het rechtse
wielcontact was verbonden (resp. de sleper bij AC modellen).

e De grijze draad wordt met de motoraansluiting verbonden die voorheen met het linkse
wielcontact was verbonden (resp. de massaleider bij AC modellen)

6.7.4.1. Aansluiting van gelijkstroom- en klokankermotoren.

U kunt alle gelijkstroommotoren gebruiken die gewoonlijk voor modelspoorbanen bestemd zijn
voor zover dat de maximaal toegelaten stroom van de decoder niet overschreden wordt.
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Aan talrijke Marklin® 5-polige hoogvermogenmotoren is het mogelijk dat 3 ontstoorcondensatoren
direkt aan de motor gesoldeerd zijn.

De twee condensatoren die van de motoraansluitingen naar het motorhuis leiden, moeten
absoluut verwijderd worden (Zie afbeelding 10).

Entstérkondensatoren abtrennen!

N\

F 3

orange grau

L 4

Abbildung 10: 5-poliger Marklin® Hochleistungsmotor

Afb. 10: Mdrklin® 5-polige hoogvermogenmotor.
6.7.4.2. Aansluiting van universele motoren met Hamo-ombouw.
Universele motoren (ook wisselstroommotoren genoemd) ingebouwd in vele oudere Marklin® locs
kunnen niet direct aan de LokSound decoder aangesloten worden. Daarvoor hoeft u die motoren
in een gelijkstroommotor om te bouwen met behulp van een permanente magneet (Hamo
magneet genoemd). U kunt zich deze magneten bij uw ESU vakhandelaar verschaffen.
We leveren drie verscheidene magneten. Raadpleeg hoofdstuk 18.2 voor meer informatie over de
motorombouw met permanente magneten.

6.8. Installatie van de luidspreker.

Elke LokSound V4.0 decoder wordt met een passende luidspreker geleverd die met de twee
donkerbruine draden verbonden is. Voor de montage moet de luidspreker eerst gedesoldeerd
worden en in de locomotief zo geplaatst dat het geluid uit de locomotief vrij kan ontsnappen.
Gelieve de luidspreker met uiterste voorzichtigheid te behandelen: oefen er geen druk op uit en
raak het membraan niet aan! De magneten van de luidspreker zijn zeer sterk! Houd dus alle
metalen voorwerpen uit de buurt van de luidspreker en bevestig hem tijdens het solderen van de
kabels anders zou hij door de soldeerbout kunnen aangetrokken en vernietigd worden.

Met LokSound V4.0 decoders kunnen luidsprekers (ook ombinaties) met een totale impedantie van
4 - 16 ohm worden gebruikt. Wij bevelen aan de door ESU aangeboden luidsprekers met 4 ohm
impedantie te gebruiken daar ze op de LokSound V4.0 decoder afgestemd zijn. Het is niet
raadzaam de voor de vorige LokSound decoders voorziene luidsprekers te gebruiken, hun
impedantie bedraagt 100 ohm waardoor het volume te laag zou zijn.

Gebruik een kleine soldeerbout (max. 20W) en verwarm vlug alleen de twee externe soldeerpads
van de luidspreker. De polariteit is van geen belang bij het gebruik van één luidspreker.

De juiste inbouwpositie is bepalend voor de kwaliteit van de klank, een luidspreker die zonder
geschikte klankast zomaar ergens in de loc bevestigd wordt, kan nooit een goed klankbeeld
leveren.

Wees dus zorgvuldig bij de keuze van de inbouwplaats en het creéren van een klankkast.



LokSound V4.0

6.8.1. Installatie van meerdere luidsprekers.

Bij de montage van meerdere luidsprekers, moet u op de polariteit letten. Als een van de
luidsprekers "Backwards" in vergelijking met de andere aangesloten is, zullen de membranen in
tegengestelde fase bewegen. Dit leidt tot het uitsterven van de geluidsgolven en dus tot een
extreem slecht, laag geluid. Daar vele luidsprekers geen polariteitindicatie hebben, moet u er de
fase van testen voor de montage.
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Lautsprecher #1 Lautspfher #2
(8 Ohm) (8 Ohm)
Resultierende Impendanz gesamt = 4 Ohm

Abbildung 9: Parallelverkabelung von zwei Lautsprechern

Afb. 9. Parallele bedrading van twee luidsprekers.

6.9. Aansluiten van extra functies

U kan aan de functie-uitgangen gelijk welke verbruikers zoals lampen, dioden, rookgeneratoren,
schakelen voor zover ze het maximaal toegelaten stroomverbruik van de decoders niet te boven
gaan.

Voor elke decoder is de maximaal belastbaarheid van de functie-uitgangen vermeld in de
technische specificaties. (Zie hoofdstuk 20)

Let erop dat de maximaal toelaatbare stroom voor de functie-uitgangen in geen geval
overschreden wordt en vermijd kortsluitingen tussen de uitgangen: LokSound uitgangen zijn
weliswaar beveiligd maar als een externe spanning aan de uitgangen aangelegd wordt, dan kunnen
deze beschadigd worden.

6.9.1. Beveiliging tegen overbelasting van de functie-uitgangen (lampen knipperen)

De functie-uitgangen van LokSound decoders zijn electronisch tegen overbelasting en kortsluiting
beveiligd. De decodeur controleert altijd de huidige totale uitgangsstroom van alle functie-
uitgangen. Als de stroom te hoog is, dan schakelt de decoder al de uitgangen samen uit. Na korte
tijd (ong. 1 seconde) probeert de decoder de uitgangen weer in te schakelen. Indien de stroom —
misschien vanwege kortsluiting- nog steeds te hoog is, begint de controle weer.

Met het gebruik van gloeilampen moet u deze bijzonderheid in het oog houden : bij het
aanschakelen vragen ze een hogepiekstroom die na korte tijd duidelijk vermindert. Vooral bij het
gebruik van 12V lampen kan het gebeuren dat, bij het aanschakelen van de verlichting, deze kort
'bliksemt' e